




항목 내용

운항횟수
2회이상

* 미사일, 이뢰, 인공위성, 발사체등은제외

조종방식 지상조종자및운용자에의한무선원격조종이나자율운행

작업종류 운반, 원격측정촬영, 투하‧살포, 통신중계, 방송

탑재물 조종자운용자가아닌승객포함

“동력 이동체로, 사람 운용자가 탑승하지 않으며, 자율주행이나 원격조종에 의해 작동되며, 
소모성(expendable) 혹은 회수가능(recoverable)하며, 탑재물(payload)을 운송”

- 미 국방성, 무인시스템 로드맵, 2007-
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원격측정 비가시비행 도심비행 원거리수송



원격조종
(RC 안정화)

자동조종
(위성항법영상항법)

자율비행
(학습기반?)

비도심시계
비도심시계밖

(UTM, LTE/5G)
도심시계밖

(UTM, N:N통신, 자율비행)

화물10kg 화물50kg 승객200kg 승객1,000kg

패스워드 보안 난독화, 암호화 통신폐쇄

단일조종
다수운용

(독립운용, 단순협력, 자율협력) 다수이종자율협력

RF
(1:1통신)

LTE/5G 다층네트워크





3-1. 그간의 노력



3-2. 무인이동체 분야 부처별 역할

지원내용 : 

과기
기타부처(’20년123억)

< 무인이동체 분야 과기정통부 역할 >



3-3. 핵심기술 확보

수행주체 : 관련 공공연 등이 참여하여 공동으로 기술 지원내용 : 공공·민수용 소형무인기 기반기술 개발과
신기술 보급·확산을 통해 국내시장 활성화 (16~19년, 총 200억)

* 차세대 3D 인식 복합센서모듈, 실시간 3차원
정밀측위 및 최적경로 생성기술, 차세대 전지기술,
3D프린팅 엔진기술, 충돌회피 기술, 조난자
탐지기술 등

R&D 효율화, 무인이동체 간 상호 운용성 확보를

위해 육상, 해상, 항공 분야의 다양한 종류의 무인

이동체에 공통으로 적용되는 핵심기술 개발

(14개 과제*)



3-4. 핵심기술 확보

지원내용 : 무인이동체에 직접 적용 가능한①공통부품기술을 개발하고, 
다수 이기종간 자율협력을 통한②통합운용체계 구현(20~27년, 총 1,604억원)



3-5. 초기시장 창출

지원내용 : 공공·민수용 소형무인기 기반기술 개발과
신기술 보급·확산을 통해 국내시장 활성화 (16~19년, 총 196억)

▶ (목적) 공공서비스 제공을 위한 맞춤형 무인이동체 기술

개발-공공조달 연계 지원으로 국내 기업의 안정적 수요

기반 마련 및 기술혁신 촉진



3-6. 초기시장 창출

우수조달물품심사특례부여를통한초기판로개척지원



3-7. 초기시장 창출 ③국민안전 감시 및 대응 무인항공기 융합시스템 구축 운용)

지상통제장치

지상지원차량

운영관리시스템

함상착륙장치

MC-1 MC-2
MC-3

지상무선국

C-대역통신링크

LTE/WiFi 통신링크

②

②
③ ③

④



3-8. 초기시장 창출

(사업기간/규모) ‘20~’24년 / 476억(출연금 398억)
(운용방식) 5G모뎀 기반 드론의 비가시권, 군집자율비행을 5G기반 관제 시스템 활용, 실시간 운용 관제
(임무방식) (D) 비가시권‧다수자율관제드론을통한데이터수집→ (N) 5G통한실시간대용량‧고화질 데이터전송

→ (A)인공지능을통해데이터실시간분석‧처리하여솔루션도출

<대표 비즈니스 모델>

(폴리스드론)광범위지역실시간실종자수색및순찰(경찰인재개발원) (구조물 드론) 셀타워, 송전탑 등 복수의 고층 구조물 관리(KT)



3-9. 활용 인프라 구축(①UTM(무인기 교통관리체계) 사업)

(사업기간) ’17년~’21년 (1단계 : ’17년~’18년, 2단계 ’19~’21년)

(총사업비) 437억원

(참여부처) 국토부(주관), 과기정통부, 경찰청



3-10. 활용 인프라 구축(②불법드론 지능형 대응기술개발 사업)

부처별 연구 내용 및 예산

과기정통부(취약점분석및통합시스템, 180억)

ᆞ드론 실시간 분석 및 공격 드론 무력화 기술

ᆞ지상기반 탐지시스템 등과의 연계 방안 실증

산업부 (드론캅 시스템, 150억)

ᆞ드론 탐지 및 식별을 위한 드론캅 운용 기술

경찰청 (드론 포렌식 기술, 90억)

ᆞ드론 포렌식 분석 기술 개발

ᆞ드론 사고 증거관리 및 수사체계 연구

【행안부 (실증 지원)】

ᆞ재난안전통신망 테스트베드 제공

ᆞ드론캅 운용 무선안전망 구축 및 실증 지원

불법드론의 취약점 분석을 통해 지능형 무력화가 가능한 통합시스템(지상 탐지ᆞ식별
시스템, 드론캅, 포렌식분석등) 기술개발및실증(’21년~25년 / 420억)



4-1. 향후 추진방향

(사업기간) ’22년~’24년 (탐색연구로 2단계)

(총사업비) 미정

(참여부처) 해양수산부, 과기정통부, 해경청

(사업개요) 혁신도전 프로젝트 연구테마로, 

해난사고 발생 시 출동 후 1시간 내 전 해상

(반경 100km)의 해상ᆞ수중 목표물 추적

및초동대응을위한고속비행해양무인이동체

개발을 위한 탐색연구




